
차시 월 / 일 수업 주제 수업 내용 목표 작품 비고

1
바이크 로봇

만들기

- 3개의 바퀴로 움직이는 로봇 제작하기

- 서보모터의 구조와 사용법 익히기

- 로봇의 형태에 따른 무게 중심의 위치에 대

해 이해하기

2
둔버기 로봇

만들기

- 조향 장치를 이용하여 방향을 바꾸는 자동

차형 로봇 제작하기

- 실제 자동차 설계 시에 작용하는 힘들을

조사하고 분류해 보기

3 그립 로봇 만들기

- 물체를 집을 수 있는 팔이 달린 로봇 만들

기

- 로봇팔이 지닌 자유도에 대해 이해하고 그

립 로봇의 자유도를 조사해 보기

4
로데오 로봇

만들기

- 균형 잡기 게임을 할 수 있는 로봇 만들기

- 적외선 센서로 거리를 측정하는 원리 이해

하기

5
장애물 미션 로봇

만들기

- 서보모터로 센서를 회전하며 장애물을 감지

하는 로봇 만들기

- 로봇의 구동 시나리오에 대해 이해하고 장

애물 미션 로봇의 시나리오에 대해 알아보기

6
핸드볼 로봇

만들기

- 스프링의 탄성력을 이용하여 공을 타격할

수 있는 로봇 만들기

- 탄성력에 대해 이해하고 탄성력이 큰 물체

들에 대해 알아보기

7
밀어내기 로봇

만들기

- 바닥이나 검은선을 만나면 방향을 바꿔 이

동하는 로봇 만들기

- 로봇 청소기가 낭떠러지를 감지하는 원리

이해하기

로킷 스마트 단계별 교육과정

과정 : 로킷 스마트 2 단계 교육 기간 : 3개월 과정



8 슈팅 로봇 만들기

- 스프링의 탄성을 이용하여 탁구공을 던질

수 있는 로봇 제작하기

- 비스듬히 던진 물체의 운동에 대해 이해하

고 최상의 발사각도 실험하기

9
멜로디 로봇

만들기

- 슬라이더로 음의 높낮이를 조절하면서 연주

할 수 있는 로봇 제작하기

- 스피커가 음을 만들어내는 원리와 전압의

진동이 음계를 결정하는 원리 학습하기

10
리프트 로봇

만들기

- 물체를 들어 위 아래로 오르내리게 할 수

있는 로봇 제작하기

- 캠과 크랭크 축에 대해 알아보고 로봇의

회전운동과 직선운동에 대해 이해하기

11
미션형 라인

트레이서 로봇

만들기

- 물체를 잡고 이동 시킬수 있는 기능이 있는

라인트레이서 제작하기

- 집게부에 적용되어있는 지렛대의 원리를 이

해하기

- 핸드 프로그래밍으로 미션 수행하기

12 창작 로봇 만들기

- 생체 모방형 로봇 만들기

- 생체 모방형 로봇에 사용되는 액추에이터에

대해 알아보고 어떤 동작들이 필요한지 살펴

보기

구매 문의 : robolink.co.kr 로보링크 주식회사

Tel 02-554-8862~3 contact@robolink.co.kr


